Вопросы к экзамену по ОТУ
1. Динамическая система 4го порядка (физический пример)

2. Пространство состояний

3. Перевернутый маятник (физический пример)

4. Simulink. Моделирование линейных динамических систем

5. Переход к нормальной форме

6. Передаточная функция

7. Временные характеристики

8. Интегрирующее звено (все возможные характеристики)

9. Апериодическое звено (все возможные характеристики)

10. Колебательное звено (все возможные характеристики)

11. Реальное дифференцирующее звено (все возможные характеристики)

12. Переходная матрица

13. Структурные преобразования. Типовые соединения

14. Канонические формы (любая с примером)

15. Понятие устойчивости – что это, собственные числа, возмущение, критерии

16. Критерий Гурвица
17. Критерий Михайлова
18. Критерий Найквиста

19. Логарифмический критерий устойчивости
20. Формальное правило построения ЛАЧХ

21. Метод D-разбиения
22. Синтез по ЛАЧХ

23. Корректирующее звено и его синтез

24. Точность в установившемся режиме (статизм, астатизм) – чем больше К, тем меньше ошибка + примеры

25. Алгебраический метод синтеза

26. Управляемость

27. Наблюдаемость

28. ПИД-регулятор

29. Импульсное звено + немного про идеалное

30. Идеальное импульсное звено

31. Процессы в импульсной системе 

32. Вывод Y*(t) – что откуда берется и куда следует

33. Передаточная функция импульсной системы
34. Переход к дискретному описанию

35. Пример перехода к дискретному описанию z”=u
36. Типовые дискретные звенья

37. Матричные функции

38. Моделирование дискретных систем (упор на z)
39. Пример перехода от непрерывной W к дискретной

40. Устойчивость дискретных систем

41. Расчет переходных процессов в дискретных системах

42. Joker
Будет 2 вопроса и 1 задача (по типу как на защитах)
