· 
[image: image1.wmf]x

x

y

y

y

×

+

×

=

×

+

×

+

d

g

b

a

&

&

&

&


Найти коэффициент усиления
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W(s) - ?

[image: image3]

Записать дифференциальное уравнение, характеризующее систему
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Смоделировать устройство
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· W(s) реального дифференцирующего звена
· годограф Nyquist для апериодического звена 
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· годограф Михайлова для апериодического звена 
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· годограф Nyquist для интегратора 
[image: image8.wmf]s
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·  Структурное преобразование схемы


[image: image9]
· Выразить y через f и v 
[image: image10]
· ЛАЧХ для разомкнутой системы
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· ЛАЧХ


[image: image12.wmf])

2

(

)

1

(

)

(

2

1

+

×

×

+

×

=

s

T

s

T

k

s

W


· ЛАЧХ
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· ЛАЧХ
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· Найти W(s) по заданной ЛАЧХ


[image: image15]
· При каких T1, T2 система устойчива
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· Необходимое и достаточное условие устойчивости системы с характеристическим полиномом замкнутой системы третьего порядка по Гурвицу.

· При каком a система устойчива, 
[image: image17.wmf]a

,

k

 заданы


[image: image18]
· Проверить систему на устойчивость с помощью критерия Найквиста
[image: image19]
· При каком k система устойчива


[image: image20]
· Исследовать на устойчивость с помощью диаграмм Bode
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·   При каком k1 ошибка не превышает 3%


[image: image22]
T = 1, k1 = 1, k2 = 2, d = 0.5, 
[image: image23.wmf]t

 = 1, 
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 3%

· L желаемая для tпп = 0,33, 
[image: image25.wmf]s

 = 30%
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· Синтез устройства управления по логарифмическим характеристикам


[image: image27]
         k0 = 25, k1 = 2, k2 = 1, T1 = 0.025, d = 0.5, tп = 0.8, 
[image: image28.wmf]s

 = 40%
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[image: image30.wmf]s
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· Дано колебательное звено. Перейти к описанию пространства состояний (A,B,C)

· Исследовать на управляемость и наблюдаемость


[image: image31]
· Алгебраический метод синтеза устройства управления для объекта 
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Подбор регулятора:
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)

(

?

)

(

)

(

*

-

-

=

×

s

x

s

x

e

t

x

t

a


· 
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Исследовать замкнутую систему на устойчивость
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Исследовать замкнутую систему на устойчивость используя критерий устойчивости Найквиста
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x(t) = 1(t)

Найти выходной сигнал
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